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Roboty w zakresie instalacji oSwietlenia zewnetrznego
ST-E01., ST - E-02.

CPV 45310000 — 3, CPV 45315700-5

1. ST-E 01. MONTAZ ROZDZIELNIC ELEKTRYCZNYCH
(Kod CPV 45315700-5)

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nawa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

Budowa odcinka drogi gminnej nr 100514L - ul. Lowieckiej oraz odcinkdéw drég oznaczonych w planie
zagospodarowania przestrzennego ,,PIENKI-GRZYBOWA” jako KDPJ-15 i KDD-39 polegajacych na budowie
jezdni, drog dla pieszych, zjazdow, kanalizacji deszczowej retencyjno-rozsaczajacej, oswietlenia oraz przebudowie
kolidujacego uzbrojenia terenu tj. kabli elektroenergetycznych, wodociagu, napowietrznej linii energetycznej oraz
kanalizacji — kabli teletechnicznych w Bialej Podlaskiej, w ramach zadania p.n.: ”Budowa ul. Lowieckiej

w Bialej Podlaskiej.”

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowa rozdzielni elektrycznych w ramach projektowanego os$wietlenia ulicy
Lowieckie;j.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna standardowa (ST) stanowi podstawg opracowania specyfikacji technicznej
szczegotowej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.2.

Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektowa i odpowiednie szczegdétowe specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany,
uzupetnienia lub usciSlenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robdt, uwzglgdniajace wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji robot, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci
tych robot. Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robo6t o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania bgda spetnione
przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

1.4. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania robodt zwigzanych z
prefabrykacja i montazem rozdzielnic elektrycznych dla obiektow kubaturowych oraz obiektéw budownictwa
inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie robot zwiazanych z:

— kompletacja wszystkich materiatow i urzadzen potrzebnych do wykonania (prefabrykacji) rozdzielnicy,

— wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych potrzebnych do przygotowania obudowy rozdzielnicy (w
szczegolnosci roboty $lusarsko-spawalnicze i malarskie) oraz montazu wyposazenia rozdzielnicy,

— zamontowaniem wszystkich elementéw, aparatoéw i urzadzen rozdzielnicy w spos6éb i w miejscu zgodnym z
dokumentacja techniczna,

— dokonaniem wszelkich potaczen instalacyjnych, szyn zbiorczych wewngtrznych przy uzyciu materialow oraz
srodkéw wg dokumentacji technicznej,

— wykonaniem wewngtrznych potaczen ochronnych oraz polaczen ochronnych konstrukcji pomigdzy
poszczegblnymi segmentami rozdzielnicy oraz z szyna uziemiajaca obiektu,

— wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementéw rozdzielnicy zawartych w
dokumentacji,

— przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujacymi prefabrykat do
montazu, jako element instalacji elektrycznej,

— opakowaniem i przygotowaniem do transportu na miejsce zamontowania,

— montazem rozdzielnicy w miejscu okreslonym w dokumentacji technicznej,

— przeprowadzeniem wymaganych préb, badan i pomiardéw ze sporzadzeniem protokotéw kwalifikujacych
rozdzielnicg (prefabrykat) do eksploatacji.



1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-07, a takze podanymi ponizej:

Rozdzielnica elektryczna (tablica) — zespo6t aparatury odpowiednio dobranej i potaczonej w bloki funkcjonalne
(pola), stuzacy do zasilania, zabezpieczania urzadzen elektrycznych przed skutkami zwar¢ i przeciazen, realizacji
wyznaczonych zadan danego pola oraz kontroli linii i obwoddw instalacji elektrycznej. Aparatura, stanowiaca wraz z
obudowa (obudowami) rozdzielnicg, w zaleznosci od potrzeb moze spetnia¢ nastgpujace funkcje: zmiany napigcia
instalacji, faczeniowe, rozdzielcze, zabezpieczania, pomiarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i alarmowe.

Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy
budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony obudowy IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementdw wyposazenia rozdzielnicy oraz przed przedostaniem si¢ ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegdlnie
wody) i gazdw, a ktora zapewnia odpowiednia obudowa.

Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej — zespot aparatury i systemOow polaczen wewngtrznych potrzebnych do
realizacji wszelkich celow wyznaczonych danej rozdzielnicy.

Obwad instalacji elektrycznej — zespot elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio ze zrodtem energii
elektrycznej za pomoca chronionego przed przetgzeniem wspolnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio
potaczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodza przewody pod napigciem,
przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i
sygnalizacyjne, zwiazane danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Deklaracja zgodnosci — o§wiadczenie producenta Iub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajace, na jego
wylaczna odpowiedzialno$¢, ze wyréb budowlany jest zgodny ze zharmonizowana specyfikacja techniczna, a w
przypadku braku takiej z Polska Norma wyrobu, nie majaca statusu normy wycofanej Iub aprobata techniczna.

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST
»Wymagania ogdlne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 1.5.

1.7. Dokumentacja rob6t montazowych i prefabrykacyjnych

Dokumentacj¢ robdt montazowych i prefabrykacyjnych stanowia:

— projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 02.09.2004
r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana
Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (obligatoryjne w przypadku zamowien publicznych),
sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),
— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyroboéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,
poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobow,

— protokoty odbiorow czg$ciowych, koncowych oraz robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zataczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z
2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).

Prefabrykacje i montaz rozdzielnic nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej i szczegdlowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot montazowych i prefabrykacji, opracowanych dla konkretnego
przedmiotu zaméwienia.

1.8. Nazwy i kody:
Grupy robét, klasy robét lub kategorie robot
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdéw przywotane w specyfikacji stuza ustaleniu pozadanego
standardu wykonania i okre$lenia wtasciwosci i wymogoéw technicznych zalozonych w dokumentacji technicznej dla
projektowanych rozwiazan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow pod
warunkiem:
— spelniania tych samych wlasciwosci technicznych,
— przedstawienia zamiennych rozwiazan na pi$mie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania, uzyskanie
akceptacji projektanta).

2.1. Ogélne wymagania dotyczace wlasciwosci materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
»Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 2

Do wykonania i montazu instalacji i urzadzen elektrycznych w obiektach budowlanych nalezy stosowad
przewody, kable, osprze¢t oraz aparatur¢ i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w
budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:
— dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny zgodnosci,
— wydat deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje techniczne,
normy opracowane przez Migedzynarodowa Komisj¢ Elektrotechniczna (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich
Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji
ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzgtu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,
— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
— wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w okre§lonym
przez Komisje¢ Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
— wydatl o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualna dokumentacja projektowa, sporzadzona przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez
nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym
montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2. Rodzaje materialow
Wszystkie materiaty do prefabrykacji i montazu rozdzielnic powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.2.1. Obudowy

Stanowia element pomocniczy przy budowie rozdzielnicy elektrycznej (samodzielnie nie sa elementem
instalacji elektrycznej); spelniaja rolg zabezpieczajaca przed dotykiem elementéw pod napigciem, sa elementem
taczacym podzespoty rozdzielnicy, chronia przed przedostawaniem si¢ do wewnatrz ciat obcych (stopien ochrony
obudowy IP), poprzez montaz wyposazenia dodatkowego umozliwiaja prawidtowe funkcjonowanie rozdzielnicy w
zmieniajacych si¢ warunkach zewngtrznych i przy réznym obciazeniu, podnosza estetyke instalacji elektrycznych,
umozliwiaja prawidlowy montaz. Nalezy przestrzega¢ stosowania tylko takich zamiennikéw obudéw, ktore
wymieniane sg jako marka referencyjna.

Wykonujacy prefabrykacj¢ powinien sprawdzi¢ czy poszczegodlne elementy obudowy (lub cata obudowa)
posiadaja certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczna badz nadana przez wytworce deklaracje zgodnosci.
Wymagania ogdlne dotyczace pustych obuddéw rozdzielnic i sterownic niskonapigciowych podane sa w PN-EN
50298:2004, PN-EN 62208:2005 (U).

Podczas przygotowywania obudowy rozdzielnicy do wyposazania w zaprojektowane urzadzenia lub
prefabrykaty sktadowe, musza zosta¢ zachowane wszelkie uwagi i wytyczne producenta obudowy dotyczace metod
laczenia obudéw w zestawy, sposobu montowania lub usuwania $Scianek bocznych wg potrzeb, zastosowania
zalecanych materiatdéw ztacznych i uszczelniajacych obudowy sktadowe. Wszelkie zaczepy, ucha oraz wzmocnienia
transportowe montowaé zgodnie z instrukcja producenta obudow.

Nalezy stosowa¢ wszelkie zaprojektowane pomocnicze elementy systematyzujace porzadek wewnatrz
rozdzielnicy (uchwyty, prowadnice i koryta kablowe, maskownice, panele szczotkowe itp.) oraz stosowaé
odpowiednie zabezpieczanie elementéw po obrobce mechanicznej (zaprawki).

Listwy oraz linki uziemienia powinny wyrdznia¢ si¢ odpowiednimi kolorami, zgodnie z PN-EN 60446:2004.



2.2.2. Wyposazenie wewngtrzne rozdzielnic

Sktad zestawu elementow wewngtrznych rozdzielnicy okre§la projekt, jednocze$nie wykonujacy
prefabrykacj¢ powinien sprawdzi¢ czy wszystkie zaprojektowane elementy wyposazenia wewngtrznego posiadaja
nadany przez wytworcg certyfikat zgodnosci lub aprobatg techniczna badz deklaracje zgodnosci.

Nalezy przestrzegac stosowania tylko takich zamiennikéw elementow wewnetrznych rozdzielnicy, ktére wymieniane
sa jako marka referencyjna.

Osprzet ten nalezy montowa¢ do obudowy za pomoca: ptyty montazowej lub plyty zabudowy, szyn lub
belek nosnych zunifikowanych lub zaprojektowanych, poétek i szuflad. Potaczenia wewngtrzne elementéw nalezy
wykonywaé¢ za pomoca: szyn poprzez zaciski szynowe, szyn elastycznych, zaciskow przylaczeniowych lub
przewodow.

Przewody o przekroju zyty do 2,5 (4) mm * nalezy pocynowa¢, natomiast na przewody powyzej 4 mm >
nalezy montowac koncowki kablowe wg instrukcji producenta.

2.2.3. Elementy mocujace rozdzielnice

Wykonujacy montaz rozdzielnicy lub kazdego z jej segmentdw powinien sprawdzi¢ czy wszystkie
zaprojektowane elementy mocujace posiadaja nadany przez wytworceg certyfikat zgodnos$ci lub aprobate techniczng
badz deklaracjg zgodnosci.
Podstawowe sposoby montazu:
— zabetonowanie w podtozu lub $cianie przygotowanych w obudowie kotew stalowych,
— osadzenie w podtozu przy uzyciu kotkow kotwiacych lub rozporowych (otwory do mocowania przygotowane w
obudowie),
— przykrecenie za pomoca materialow ztacznych Iub przyspawanie do przygotowanej konstrukcji wsporczej.

2.3. Warunki przyjecia na budowe wyrobow do robét montazowych i prefabrykacji rozdzielnic

Wyroby do rob6t montazowych i prefabrykacji rozdzielnic moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastgpujace warunki:
— sa zgodne z ich wyszczegélnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegdtowej) SST,
— sa wlasciwie oznakowane i opakowane,
— spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
— producent dostarczyl dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow rowniez karty katalogowe wyrobow lub
firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robdt montazowych i prefabrykacji — wyrobow 1 materialow
nieznanego pochodzenia.

Przyjecie materiatdéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4. Warunki przechowywania wyrobéw do montazu i prefabrykacji rozdzielnic

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcja producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm. Pomieszczenie magazynowe do przechowywania
wyroboéw opakowanych powinno by¢ suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 3

Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzgtu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
Spawanie powinno odbywac si¢ przy uzyciu spawarek o parametrach wymaganych dla grubosci materialow uzytych
na poszczegodlne elementy obudowy, dla taczenia elementéw miedzianych nalezy stosowacé spawanie gazowe lub
lukowe w ostonie gazowe;.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 4

4.2. Transport materialow

Podczas transportu na budowe z miejsca sktadowania po prefabrykacji nalezy zachowaé ostroznos¢ aby nie
uszkodzi¢ zamontowanych elementéw wewngtrznych. Duze rozdzielnice nalezy przygotowac do transportu dzielac
na elementy o wadze umozliwiajacej tatwe dostarczenie na miejsce zabudowywania. Stosowa¢ opakowania w
przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 5
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacja techniczna i umowa oraz za

jakos$¢ zastosowanych materiatéw i jako§¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru.

5.2. Prefabrykacja rozdzielnic elektrycznych

Przeprowadzenie prefabrykacji rozdzielnicy dokonuje si¢ w oparciu o projekt techniczny, uwzgledniajacy
wymagania stawiane wyrobowi. Do najwazniejszych wymogow naleza:
stopien ochrony, ilo§¢ wolnego miejsca do montazu, lokalizacja (rodzaj pomieszczenia) typ rozdzielnicy, dane
dotyczace sieci zasilajacej, miejsce zasilania i odptywow oraz przekroje kabli, specyfikacja wyposazenia. W oparciu
o powyzsze dane nalezy sporzadzi¢ schemat ideowy, ktéry zwykle jest zatacznikiem do dokumentacji.

Nastgpnym etapem jest rozrysowanie widoku i wyposazenia rozdzielnicy w celu uzgodnienia planu z
inspektorem nadzoru lub technologiem. Przy nieskomplikowanych rozdzielnicach etap ten mozna pominac.

Po skompletowaniu wszystkich potrzebnych wg specyfikacji elementéw rozdzielnicy nalezy dokonaé
mocowania i polaczen aparatow i urzadzen wg zalecen producentow.

Przy skomplikowanych uktadach wyposazenia nalezy sporzadzi¢ kartg technologiczna dla prefabrykacji,
stanowi ona zatacznik do protokétu zdawczego rozdzielnicy.

Prefabrykacja rozdzielnicy elektrycznej powinna uwzglednia¢ wszelkie wytyczne projektanta co do wymaganych
cech obudowy, a w szczeg6lnosci:

— stopien ochronnosci,

— wymiary zewngtrzne kazdego elementu obudowy,

— typ rozdzielnicy ze wzgledu na sposdéb montazu: wolnostojaca, przyscienna, nascienna, wngkowa

— typ rozdzielnicy ze wzgledu na napigcie robocze: §redniego napigcia, niskiego napigcia, stabopradowa,

— sposob zasilania i odptywu: ,,0d gory” lub ,,od dotu”,

— typ przytaczenia do instalacji: ptyty przepustowe, dtawice, zaciski, przylaczenie bezposrednie,

— sposdb mocowania wyposazenia w obudowie: ptyty montazowe i ostonowe, elementy dystansowe, szyny nosne
zunifikowane Iub zaprojektowane, opracowane wg wymagan normy PN-EN 60439-2:2004,

—rodzaj materiatu i kolor elementéw obudowy,

— sposob zabezpieczenia przed dostgpem osOb nieuprawnionych, opracowane wg wymagan normy PN-EN 60439-
3:2004,

— kompletno$¢ montazu wyposazenia dodatkowego,

— kompletno$¢ i prawidtowos¢ opiséw oraz znakéw wytypowanych dla danej rozdzielnicy; znaki znajdujace si¢
wewnatrz i na zewnatrz rozdzielnicy,

— oznakowanie aparatury i okablowania w rozdzielnicy winno by¢é wykonane w sposéb czytelny najlepiej przy
pomocy drukarki i nie powinno zakrywa¢ danych technicznych aparatéw i osprzetu,

— w kazdej rozdzielnicy (najlepiej w drzwiczkach) powinna znajdowaé si¢ kieszen przeznaczona na rysunek
schematu rozdzielnicy.

Ze wzgledu na funkcje jaka spelniaja, mozna wyrdzni¢ rozdzielnice i sterownice. Oba typy tablic moga by¢
wykonane jako: gtowne, podrozdzielnice i rozdzielnice (sterownice) odbiorcze np. obwodowe, pigtrowe lub
wydzielone dla konkretnych instalacji.

Ze wzgledu na sposdb montazu rozrdznia si¢ nastgpujace typy:

— wolnostojace,

— przyscienne,

— wiszace (nascienne),

— wnekowe.

Rozdzielnica (sterownica) musi spetnia¢ wymogi PN-EN 60439-1:2003 (zgodnej z migdzynarodowa IEC-439-1).
Wymagane jest $wiadectwo badan dla prefabrykowanej rozdzielnicy lub sterownicy, zgodne z ww. wymogami
normy.

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania na terenach budow musi spetnia¢é wymogi norm PN-EN
60439-4:2004 oraz PN-EN 60439-4:2005(U).

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania w miejscach ogoélnodostepnych musi spelnia¢ wymogi
normy PN-EN 60439-5:2002.

Rozdzielnica (sterownica) powinna by¢ wyposazona w maskownic¢ z tworzywa sztucznego, chroniaca przed
skutkami napigcia dotykowego, jesli wystgpuje mozliwos¢ kontaktu bezposredniego z elementami pod napigciem.
Wszystkie konstrukcje przyscienne rozdzielnic (sterownic) powinny zapewnia¢ dostgp do kompletu elementéw
wykonawczych od frontu.



Przy konstruowaniu rozdzielnicy (sterownicy) nalezy przewidzie¢ rozwiazanie pozwalajace na ewentualng
rozbudowe uktadu, bez koniecznosci zmiany systemu rozdzielnic (w przypadku, kiedy pozostawiona np.
dwudziestoprocentowa rezerwa miejsca okaze si¢ niewystarczajaca).
Sposdb rozmieszczenia montowanego wewnatrz wyposazenia powinien uwzglednia¢ zasadg jednorodnosci w
ramach wydzielonego segmentu rozdzielnicy oraz rownomiernosci rozktadu w ramach dysponowanej powierzchni.
Rozdzielnice (sterownice) montowane poza pomieszczeniami ruchu elektrycznego powinny by¢é wykonane
minimum w II klasie ochronnosci.

W pomieszczeniach rozdzielnic SN, NN i rozdzielnic pigtrowych nalezy przewidzie¢ dywaniki izolacyjne,
stanowiace standardowe ich wyposazenie.

Na drzwiach rozdzielnicy (sterownicy) winien znajdowac si¢ szyld z nazwa rozdzielnicy zgodna z nazwa
rozdzielnicy ze schematu gtownego zasilania budynku. Szyld winien by¢ przymocowany w sposéb trwaty.

5.3. Montaz rozdzielnic elektrycznych
Zakres robot obejmuje:
— przemieszczenie w strefie montazowej,
— rozpakowanie,
— ustawienie na miejscu montazu wg projektu,
— wyznaczenie miejsca zainstalowania,
— trasowanie,
— wykonanie $lepych otworéow poprzez podkucie we wnece albo kucie r¢czne lub mechaniczne, wiercenie
mechaniczne otworow w sufitach, $cianach lub podtozach,
— osadzenie kotkéw osadczych plastikowych oraz dybli, $rub kotwiacych lub wspornikéw wraz z zabetonowaniem,
— montaz wraz z regulacja mechaniczng elementéw odmontowanych na czas mocowania (drzwiczki, klamki, zamki,
pokrywy),
— podtaczenie uziemienia,
— sprawdzenie prawidtowos$ci usytuowania w pomieszczeniu, w szczegdlnosci zachowania minimalnych szerokosci
przejsc¢ i drog ewakuacyjnych,
— sprawdzenie prawidlowos$ci dziatania po zamontowaniu,
— przeprowadzenie prob i badan.
Przy podtaczaniu rozdzielnicy do instalacji elektrycznej nalezy pamigta¢ aby wszystkie kable odptywowe
wyposazy¢ w szyldy z adresami, warunek ten jest szczegdlnie wazny przy duzej iloéci kabli odptywowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-07 pkt 6

6.2. Szczegélowy wykaz oraz zakres po montazowych badan rozdzielnic zawarty jest w PN-EN 60439-1:2003 i
PN-E-04700:1998/Az1:2000

6.3. Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajace si¢ z ogledzin czeSciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

— zgodnosci polaczen z ustalonym w dokumentacji powykonawczej,

— napis6w informacyjno-ostrzegawczych,

— dziatania przyrzadoéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujacych (liczniki energii elektryczne;j),

— dzialania sygnalizacji stanu potozenia tacznikow,

— stanu i gotowos$ci ruchowej aparatury i napedow tacznikow,

— stanu zewngtrznego gltowic kablowych,

— stanu kanatow kablowych, kabli i konstrukcji wsporczych,

— stanu ochrony przeciwporazeniowe;j,

— stanu urzadzen wentylacyjnych — chtodzenie rozdzielnicy,

— schematu stacji, rozdzielnicy lub sterownicy,

— stanu i kompletno$ci dokumentacji eksploatacyjne;j,

— sprawdzenie ciaglosci przewodow fazowych, neutralnych i ochronnych,

— poprawnosci wykonania potaczen Srubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych protokotem przez wykonawce
montazu.

Dodatkowo dla rozdzielnic SN-15 do 30 kV nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze polegajace na:

— pomiarach rezystancji izolacji gtéwnej wytacznikow,

— pomiarach rezystancji torow pradowych wylacznikow,

— pomiarach rezystancji, czaséw wlasnych i czaséw niejednoczesno$ci zamykania i otwierania wytacznikéw,



— badania gazoéw wytacznikow z SF6 (jezeli wymaga tego producent),

— probach szczelno$ci wytacznikow z SF6 (jezeli wymaga tego producent),

— pomiardéw czasOw taczenia uktadéw zwiernik — odtacznik,

— pomiaréw rezystancji izolacji uzwojen pierwotnych i wtornych przektadnikow.

Dla uktadéw sterowniczo — sygnalizacyjno - pomiarowych sprawdzenia odbiorcze polegaja na:

— pomiarach rezystancji izolacji,

— sprawdzeniach funkcjonalnych, ruchowych i nastawczych,

— zbadaniu przyrzadéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujacych (analizatory sieci),

— zbadaniu warto$ci nastawczych wytacznikow, przekaznikow termicznych, przekaznikow réznicowo pradowych,
itp.

Rezystancja izolacji obwodow nie powinna by¢ mniejsza niz 50 M.. Rezystancja izolacji poszczeg6dlnych obwodow
wraz z urzadzeniami nie powinna by¢ mniejsza niz 20 M.. Pomiaru nalezy dokona¢ miernikiem rezystancji instalacji
o napigciu 1 kV.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami zawartymi w
normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajace wymagan zostaly wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie majaca zasadniczego wpltywu na
jakos$¢ funkcjonowania urzadzenia (aparatu itp.) i ustali¢ zakres i wielkos$¢ potracen za obnizona jakos¢.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 7

7.2. Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robot montazowych i prefabrykacji
Obmiaru robdt dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji i tak:

— dla rozdzielnicy: szt., kpl.,

— dla osprzgtu montazowego w rozdzielnicy: szt., kpl., m,

— dla aparatow montazowych w rozdzielnicy: szt., kpl.,

— dla przewodow, kabli, rur, listew: m, kpl.

7.3.W specyfikacji technicznej szczegélowej dla montazu i prefabrykacji rozdzielnic, opracowanej dla
konkretnego przedmiotu zaméwienia, mozna ustali¢ inne szczegélowe zasady przedmiaru i obmiaru
przedmiotowych robot

W szczegodlnosci mozna przyjac zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naklady rzeczowe
dla odpowiednich robot.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8
8.2. Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych

8.2.1. Odbiér migdzyoperacyjny

Odbiér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wptyw na wykonanie
dalszych prac.

Odbiorowi takiemu podlegaja m.in.:

— wykonanie i montaz konstrukeji,

— ustawienie na stanowiskach aparatow, urzadzen, dtawikow, baterii kondensatorow z przynalezna do stosowania
aparatura,

— ustawienie tablic sterowniczych i przekaznikowych w nastawni,

— ustawienie rozdzielnicy,

— obwody zewngtrzne gldwne i pomocnicze,

— instalacje o§wietleniowe, grzejne, telefoniczne i inne.



8.2.2. Odbior czgsciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czg$ciowe robot zanikajacych oraz elementow urzadzen, ktore
ulegaja zakryciu, uniemozliwiajac oceng prawidlowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.
Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowiazujacymi przepisami i projektem:
— instalacji wtynkowych i podtynkowych,
— sieci uziemiajacej, kablowej i odwadniajacej uktadanej bezposrednio w ziemi,
— fundamentéw, uzioméw fundamentowych i przepustow umieszczonych w fundamentach.

8.2.3. Odbior koncowy

Badania po montazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robdt nalezy przeprowadzi¢ po
zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzadzen zasilajacych.
Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

— izolacji toréw gtéwnych,

— izolacji torow pomocniczych,

— dziatania funkcjonalnego obwodow pomocniczych,
— dziatania mechanicznego tacznikéw, blokad itp.,

— instalacji ochronne;j.

Parametry badan oraz sposob przeprowadzenia badan sa okreslone w normach PN-IEC 60364-6-61:2000 i
PN-E-04700:1998/Az1:2000. Badania napigciem probierczym wykonuje si¢ tylko jeden raz. Jezeli producent
dostarczyl protokot z tych badan, rozdzielnice SN sprawdza si¢ napigciem obnizonym do 75% napigcia
probierczego, a rozdzielnice o napieciu do 1 kV — induktorem, sprawdzajac tylko rezystancje izolacji.

Badania dziatania obwodow pomocniczych polegaja na sprawdzeniu prawidtlowosci dziatania uktadow
zabezpieczen, sterowania, sygnalizacji, blokad, automatyki i samoczynnego zalaczania rezerwy. Badania nalezy
przeprowadzi¢ wedtug programu, ktory powinien by¢ czgscia dokumentacji eksploatacyjne;j.

Badania dziatania mechanicznego tacznikdéw, blokad itp. wykonuje si¢ na napedach tacznikoéw oraz
zwiazanych z nimi blokadach mechanicznych. Nalezy wykonaé¢ 5 normalnych cykli roboczych (zamknigcie —
otwarcie) kazdego tacznika.

W rozdzielnicach dwucztonowych nalezy wykonac 5 cykli przestawien kazdego cztonu ruchomego — od stanu pracy
do stanu spoczynku (proby) i od stanu spoczynku (proby) do stanu pracy.

Laczniki sterujace wyposazeniem cztonu nalezy zamyka¢ i otwiera¢ w stanie pracy i w stanie proby. W
trakcie proby trzeba takze sprawdzié prawidlowe dziatanie blokad tego cztonu.

Badania nalezy przeprowadzi¢ wedlug instrukcji rozdzielnicy. Wyniki badan trzeba zamieéci¢ w protokole odbioru
koncowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robdt montazowych i1 prefabrykacyjnych rozdzielnic moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu pelnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu
odbioréw czgsciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawg rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot
obliczona na podstawie:
— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez
zamawiajacego lub
— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania, montazu i prefabrykacji rozdzielnic lub kwoty
ryczaltowe obejmujace roboty ww. uwzgledniaja:
— przygotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzgtu,
— obstugg sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robdt na
wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystegpuje),
— usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,
— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
— usunigcie pozostatosci, resztek i odpadow materiatdéw w sposob podany w specyfikacji technicznej szczegétowej,



— likwidacjg stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sa rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do
wykonania rob6t na wysokos$ci do 4 m od poziomu terenu. Przy rozliczaniu robét wedlug uzgodnionych cen
jednostkowych koszty niezbednych rusztowan moga by¢ uwzglednione w tych cenach lub stanowi¢ podstawe
oddzielnej ptatnosci. Sposéb rozliczenia kosztéw montazu, demontazu i pracy rusztowan koniecznych do
wykonywania rob6t na wysokosci powyzej 4 m, nalezy ustali¢ w postanowieniach pkt. 9 specyfikacji technicznej
(szczegodtowej) SST montaz rozdzielnicy elektrycznej, opracowanej dla realizowanego przedmiotu zamowienia.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1.Normy

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu czlowieka z maszyna,

oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi

PN-EN 60439-1:2003

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czg$¢ 1: Zestawy badane w pelnym i niepelnym zakresie badan typu
PN-EN 60439-2:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czg$¢ 2: Wymagania dotyczace przewodoéw szynowych

PN-EN 60439-3:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czg§¢ 3: Wymagania dotyczace niskonapigciowych rozdzielnic i
sterownic przeznaczonych do instalowania w miejscach dostgpnych do uzytkowania przez osoby
niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe

PN-EN 60439-4:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Cze$¢ 4: Wymagania dotyczace zestawdw przeznaczonych do
instalowania na terenach budéw (ACS)

PN-EN 60439-4:2005(U)

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Cze$¢ 4: Wymagania dotyczace zestawdw przeznaczonych do
instalowania na terenach budéw (ACS)

PN-EN 60439-5:2002

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czg$¢ 5: Wymagania szczegétowe dotyczace zestawow napowietrznych
przeznaczonych do instalowania w miejscach ogdélnie dostgpnych. Kablowe rozdzielnice szafowe (CDCs) do
rozdziatu energii w sieciach

PN-EN 50274:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Ochrona przed
niezamierzonym dotykiem bezposrednim czg$ci niebezpiecznych czynnych

PN-EN 50298:2004

Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapigciowych. Wymagania ogolne

PN-EN 50300:2005(U)

Rozdzielnice i1 sterownice niskonapigciowe. Ogdlne wymagania dotyczace niskonapigciowych rozdzielnic
tablicowych przeznaczonych do elektroenergetycznych stacji rozdzielczych

PN-EN 62208:2005(U)

Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapigciowych. Wymagania ogolne

PN-E-05163:2002

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe ostonigte. Wytyczne badania w warunkach wyladowania tukowego,
powstalego w wyniku zwarcia wewngtrznego

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych
badan odbiorczych (Zmiana Azl)

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze

10.2.Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

10.2.1. Inne dokumenty i instrukcje

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (tom I, czg§¢ 4) Arkady, Warszawa
1990 1.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB czg§¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.
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— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych. Wymagania ogélne. Kod CPV 45000000-7.
Wydanie II, OWEOB Promocja — 2005 r.

10.2.2. Ustawy
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzn. zmianami).

10.2.3. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnos$ci
wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemoéw oceny zgodno$ci, wymagan,
jakie powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci oraz sposobu oznaczenia wyrobow
budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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2. ST-E 02. MONTAZ OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO
(Kod CPV 45310000-3)

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nawa nadana zamo6wieniu przez zamawiajacego:

,Budowa odcinka drogi gminnej nr 100514L - ul. Lowieckiej oraz odcinkéw drég oznaczonych w planie
zagospodarowania przestrzennego ,,PIENKI-GRZYBOWA” jako KDPJ-15 i KDD-39 polegajacych na budowie
jezdni, drog dla pieszych, zjazdow, kanalizacji deszczowej retencyjno-rozsaczajacej, oswietlenia oraz przebudowie
kolidujacego uzbrojenia terenu tj. kabli elektroenergetycznych, wodociagu, napowietrznej linii energetycznej oraz
kanalizacji — kabli teletechnicznych w Bialej Podlaskiej, w ramach zadania p.n.: ”Budowa ul. Lowieckiej

w Bialej Podlaskiej.”

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z budowa o$wietlenia zewngtrznego oraz usunigcia kolizji linii kablowej nn oraz linii nn
napowietrznej, w ramach projektowanego o$wietlenia ulicy Lowieckie;j.

1.3. Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja:

Zakres rob6t dla powyzszych robdt obejmuje:

(1) Roboty przygotowawcze:

Prace geodezyjne:

ustalenie lokalizacji szafki sterowniczej, tras linii kablowych o$wietlenia i miejsc posadowienia stupéw
o$wietleniowych,

Usunigcie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajacych wykopy,
Przygotowanie stref odktadczych dla odkrywki wykopow i sktadowania materialow.
(2) Roboty zasadnicze:

Prace montazowe:

wykonanie wyposazonej szafki sterowniczej o§wietlenia SzO,

wykonanie kablowej linii zasilania do szatki SO,

wykonanie kablowej linii o$wietlenia,

wykonanie przepustow kablowych metoda przekopu otwartego,

uktadanie instalacji uziemiajace;j,

montaz fundamentéw betonowych i shupéw oswietleniowych,

montaz opraw o§wietleniowych na stupach,

wciagnigcie przewodow elektrycznych w stupy.

montaz izolowanych tabliczek bezpiecznikowych we wngkach stupowych,
Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.

(3) Roboty koncowe:

Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotow utrudniajacych wykopy,
Prace porzadkowe po wykonaniu Roboét,

Kontrola jako$ci wykonanych Robot.

1.3.1.08wietlenie terenu
Budowa oswietlenia terenu na stupach z oprawami LED.

1.3.2. Usunigcie kolizji:

-istniejace dwa stupy elektroenergetyczne wraz z linia nn napowietrzna kolidujace z projektowana jezdnia podlegaja
przebudowie, polegajacej na przesunigciu ich poza projektowana krawedz jezdni jak to pokazano na projekcie
zagospodarowania. Ze wzgledu na umieszczenie przewodow $wiattowodowych na w/w stupach, to rowniez ta
instalacja bgdzie wymagata przebudowy, do czego zobowiazat si¢ wlasciciel sieci §wiattowodowej (FIBEE).

-istniejacy kabel elektroenergetyczny nn, oraz skrzynki ZK-8 i ZK-10 , zostang przebudowane poprzez przesunigcie
poza jezdnig, zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

Specyfikacji Technicznych dla zakresu robot objetych Kontraktem

Niniejsze Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

ST-.00.00.00 Warunki og6lne (niniejszy dokument)
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Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

Inzynier Kontraktu - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do kierowania robotami i do
wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. Inzynier Kontraktu zostanie wytoniony w drodze
przeprowadzenia postgpowania o udzielenie zamoéwienia publicznego na podstawie ustawy Prawo Zamowien
Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 - w terminie umozliwiajacym rozpoczgcie przez niego pracy w chwili
rozstrzygnigcia przetargu na wykonanie prac.

Zaplecze Zamawiajacego - Zaplecze biurowe wraz z niezb¢gdnym wyposazeniem (zgodnie ze specyfikacja
zamieszczong dalej w niniejszej ST), jakie Wykonawca zapewni dla Inzyniera Kontraktu na czas prowadzenia robot.
Przewiduje si¢ jedno Zaplecze Zamawiajacego, dla catosci obiektow celnych.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicoéw i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
rejestrze obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przeszkoda naturalna - element $srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag itp.

Rysunki — czg$§¢ Dokumentacji Projektowe;j, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem Robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Przedmiar Robo6t — wykaz elementow wycenianych przez Wykonawce, okreslajacy ogdlnie rodzaj i przyblizone
ilosci Robét, ktore maja zosta¢ wykonane.

1.4.13.Studzienka kanalizacyjna — obiekt na kanale przeznaczony do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanalow
Aparat elektryezny — urzadzenie lub przyrzad wyposazony w elementy elektromechaniczne, elektromagnetyczne
badz elektroniczne, stuzace do pomiaru (gtéwnie wielkosci elektrycznych),taczenia ,regulacji oraz ochrony przed
porazeniem pradem, przepigciami lub przetezeniami w obwodach elektrycznych;

1.4.1.5 Agregat pradotwdérczy (zespol pradotworczy) — niezalezne Zrodto energii

elektrycznej, stanowiace zestaw ztozony z pradnicy synchronicznej, silnika spalinowego oraz urzadzen
pomocniczych;

1.4.16.Aparatura rozdzielcza i sterownicza — ogdélna nazwa aparatow elektrycznych,

a takze zespotow tych aparatow ze zwiazanym wyposazeniem, wewngtrznymi polaczeniami, osprz¢tem, obudowami
i konstrukcjami wsporczymi — stuzacymi do taczenia, sterowania, pomiaru, zabezpieczen regulacji pracy obwodoéw
elektrycznych;

1.4.17.Cze$¢ czynna —przewdd lub czes$¢ przewodzaca instalacji elektrycznej mogaca

znalez¢ si¢ pod napieciem w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej wraz z przewodem neutralnym N,
lecz z wytaczeniem przewodu ochronno-neutralnego PEN. (Uwaga! Z terminu tego nie musi koniecznie wynikac¢
ryzyko porazenia pradem elektrycznym)

Czg$¢ przewodzaca dostepna —czg$¢ przewodzaca instalacji elektrycznej, ktora moze by¢ dotknigta i ktora w
warunkach normalnej pracy instalacji nie znajduje sig, lecz moze si¢ znalez¢ pod napigciem w momencie
uszkodzenia;

(Uwaga! Czg$¢ przewodzaca wyposazenia elektrycznego, ktora moze znalez¢ si¢ pod napigciem tylko w przypadku
uszkodzenia innej czgsci przewodzacej dostgpnej, nie jest uwazana za czg$¢ przewodzaca dostgpna)

Czg$¢ przewodzaca obca —czg$¢ przewodzaca nie bedaca czgécia instalacji elektrycznej, ktora moze znalez¢ si¢ pod
okreslonym potencjatem zazwyczaj pod potencjatem ziemi;

Czynnosci laczeniowe instalacji — czynnosci (operacje) wykonywane rgcznie lub automatycznie, ktorych celem jest
wlaczanie lub wytaczanie pradu lub napigcia w obwodach elektrycznych: odbiorczych, zabezpieczeniowych,
sterowniczych i pomiarowych; czynnosci te wykonywane sa za pomoca aparatury laczeniowo-rozdzielczej i
zabezpieczeniowej(np. styczniki, wytaczniki, urzadzenia przeciw porazeniowe réoznicowopradowe, bezpieczniki i
inne);
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Dotyk posredni —dotknigcie przez czlowieka lub zwierzg czgsci przewodzacych dostepnych, ktore znalazty si¢ pod
napigciem w wyniku uszkodzenia izolacji;

Doziemianie (doziemianie w sieci wysokiego napigcia; stan zwarcia doziemnego w sieci wysokiego napigcia) —
bezposrednie lub posrednie polaczenie z ziemia punktow stacji transformatorowej lub w linii wysokiego napigcia,
niezaleznych od jednej lub kilku faz; w wyniku doziemiania pojawia si¢ prad zaktéceniowy i napigcie zaktoceniowe;
(patrz tei: zwarcie, prqd zakloceniowy, napigcie zakloceniowe)

Gloéwna szyna (zacisk) uziemiajaca — szyna (zacisk) przeznaczona do przylaczenia uziomu przewodow
ochronnych, w tym przewodow polaczen wyréwnawczych oraz przewodéw uziemien roboczych ,jesli one
wystepuja;

Impedancja (op6r pozorny) — stosunek napigcia doprowadzonego do obwodu, do pradu plynacego w tym
obwodzie;

Instalacja elektryczna — zesp6l odpowiednio polaczonych przewodéw i kabli wraz ze sprzetem i osprzetem
elektroinstalacyjnym (np. elementami mocujacymi i izolacyjnymi), a takZe urzadzeniami oraz aparatami —
przeznaczony do przesylu, rozdzialu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikow energii elektrycznej;

(w obiekcie budowlanym) — zespol wspolpracujqcych ze sobq elementow elektrycznych o skoordynowanych
parametrach technicznych, przeznaczonych do okreslonych celow ; poczqtkiem i.e. sq zaciski wyjsciowe
wewnetrznych linii zasilajqcych (wlz) w zlqczu;

Instalacja odbiorcza — cze$¢ instalacji elektrycznej, znajdujaca si¢ za ukladem pomiarowym stuzagcym do
rozliczen migdzy dostawca i odbiorca energii elektrycznej, a w przypadku braku takiego ukladu
pomiarowego, za wyjSciowymi zaciskami pierwszego urzadzenia zabezpieczajacego instalacje odbiorcy od
strony zasilania;

Instalacja piorunochronna (ochrona odgromowa, urzadzenie piorunochronne) — zesp6t odpowiednio potaczonych
elementow zainstalowanych na obiekcie, a takze elementéw konstrukcyjnych obiektu, wykorzystywanych do
odprowadzenia pradu z wyladowan atmosferycznych do ziemi;

Kabel (kabel elektryczny) — przewod jedno — lub wielozylowy z oddzielng izolacja kazdej zyly, przeznaczony do
przewodzenia pradu elektrycznego, zaopatrzony w powloke ochronng i pancerz uzalezniony od Srodowiska, w
jakim ma by¢ ulozony (ziemia, woda, kanaly podziemne, powietrzne itp.);

Lacznik izolacyjny — lacznik umozliwiajacy w stanie otwarcia utworzenie przerw izolacyjnych miedzy
rozlaczonymi cze$ciami poszczegélnych biegunéw o wytrzymalosci elektrycznej i innych wlasciwos$ciach
zapewniajacych bezpieczenstwo ludzi i urzadzen;

Obciazalno$¢ pradowa diugotrwata (przewodu) —maksymalna warto$¢ pradu, ktéry moze ptyna¢ dlugotrwale w
okreslonych warunkach bez przekroczenia dopuszczalnej temperatury przewodu;

Obciazenie instalacji elektrycznej — stan pracy instalacji, w ktérym cze$ci badz wszystkie odbiorniki energii
elektrycznej w poszczegolnych obwodach odbiorczych sa wlaczone i pobieraja energig¢; rozroéznia sie
obcigzenie instalacji pradem lub moca;

Odbidr energii elektrycznej —urzadzenie przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng forme
energii, np. w Swiatlo, cieplo, energi¢ mechaniczng;

Odbiory administracyjne budynku — wywolujace obcigzenie odbiorniki energii elektrycznej znajdujace si¢ w
pomieszczeniach gospodarczych i technicznych oraz w pomieszczeniach wydzielonych i ogélnie dostgpnych, a
takze w bezposSrednim otoczeniu budynku;

Odtaczenie izolacyjne — odlaczenie od napigcia (z kazdej strony zasilania) wszystkich przewodéw fazowych i
przewodu neutralnego, umozliwiajace bezpieczne prowadzenie prac remontowo-konserwacyjnych i
naprawczych instalacji elektrycznej; odlaczenie izolacyjne moze nastapic przez otwarcie lacznikéw
izolacyjnych, wyjecie wkladek bezpiecznikéw topikowych lub nawet przez demontaz elementéw obwodow
zasilajacych;

Oprzewodowanie —przewo6d, przewodu lub przewody szynowe i elementy zapewniajace ich zamocowanie oraz
ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi;

Osprzet elektroinstalacyjny — zestaw (zbior) elementéw o réznej konstrukeji, zaleznej od sposobu ukladania
przewodow instalacji elektrycznej przeznaczony do mocowania, 1aczenia i ochrony (ostony) tych przewodéw
(np. uchwyty, puszki instalacyjne, listwy oslonowe itp.);

Oswietlenie podstawowe — o§wietlenie elektryczne wewnegtrzne lub/i zewngtrzne, zasilane z podstawowego
zrédla energii (zlacza), zapewniajace w danym miejscu wymagane warunki o§wietlenia przy normalnej pracy
urzadzen oSwietleniowych;

Oswietlenie awaryjne — o§wietlenie elektryczne samoczynne wlaczajace si¢ w przypadku wystapienia przerwy
w zasilaniu podstawowym, majace na celu zapewnienie dostatecznej widoczno$ci w pomieszczeniach
(oSwietlenie bezpieczenstwa) oraz umozliwienie ewakuacji ludzi z budynku (o§wietlenie ewakuacyjne);
oswietlenie awaryjne jest zasilane z awaryjnych Zrédel zasilania poprzez niezalezne obwody oswietleniowe lub
czeSci obwodow oswietlenia podstawowego;

Oswietlenie wewngtrzne (wngtrzowe) — o§wietlenie elektryczne, ktorego zrédla Swiatla zainstalowane sg w
pomieszczeniach znajdujacych si¢ wewnatrz budynkéw;
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Os$wietlenie zewngtrzne - o§wietlenie elektryczne, ktorego zrodla §wiatla zainstalowane sa na zewnatrz
budynkow oraz w obiektach budowlanych majacych dach, lecz bez §cian zewnetrznych (wiaty), jak rowniez w
przejsciach, przejazdach, bramach, podcieniach itp.;

Potaczenia wyrdwnawcze — elektryczne polaczenia przewodzacych cze$ci dostepnych i przewodzacych czesci
obcych, wykonane w celu obniZenia réznicy potencjaléw miedzy nimi do wartosci dopuszczalnej dlugotrwale
w okreslonych warunkach srodowiskowych;

Prad obliczeniowy (obwodu) —prad przewidywany w obwodzie elektrycznym w czasie normalnej pracy;

Prad przeciazeniowy —prad przetezeniowy powstaly w nie uszkodzonym obwodzie elektrycznym;

Prad przetgzeniowy —dowolna wartos$¢ pradu wigksza od warto$ci znamionowej; dla przewodéw wartoScia
znamionow3 jest obcigzalno$¢ pradowa dlugotrwala;

Prad razeniowy —prad przeplywajacy przez cialo cztowieka lub zwierzgcia, ktéry moze powodowaé skutki
patofizjologiczne;

Prad réznicowy (prad resztkowy) — geometryczna (wektorowa) suma wartos$ci skutecznej pradow plynacych
przez wszystkie przewody (cze$ci) czynne w okreslonym punkcie instalacji elektrycznej;

Prad uptywowy (instalacji elektrycznej) —prad przeplywajacy z obwodu elektrycznego do ziemi lub innych czesci
przewodzacych obcych w warunkach normalnych;

(Uwaga! Prqd ten moze zawieraé skladowq pojemnosciowq, w tym rowniez wynikajqcq z zastosowania
kondensatorow)

Prad umowny zadziatania(urzadzenia zabezpieczajacego) —okres§lona warto$¢ pradu powodujacego zadzialanie
urzadzenia zabezpieczajacego w okreslonym czasie, zwanym czasem umownego zadzialania;

Prad zaktdceniowy (prad zaktoceniowy przy doziemieniu w sieci wysokiego napigcia) — prad plynacy przez
uziemienie czeS$ci przewodzacych dostepnych stacji transformatorowej po stronie wysokiego napiecia w
wyniku jej doziemienia; warto$¢ pradu zakléceniowego zalezy od impedancji zwarciowej;

(patrz tei: doziemianie)

Prad zwarcia — prad o wartoS$ci przekraczajacej dopuszczalne obciazenie instalacji, pojawiajacy si¢ w obwodzie
elektrycznym na skutek wystapienia zwarcia (stany zwarcia); prad przet¢zeniowy powstaly w wyniku
polaczenia ze soba — poprzez impedancj¢ o pomijalnej warto$ci — przewodoéw, ktére w normalnych warunkach
pracy instalacji elektrycznej maja rézne potencjaly;

Przepigcie przejsciowe (atmosferyczne lub taczeniowe) — maksymalna (szczytowa) warto$¢ napigcia
krétkotrwalego w instalacji elektrycznej i w urzadzeniach z nia wspoélpracujacych, ktéra moze nastapic¢ na
skutek wyladowan atmosferycznych, wlaczen lub wylaczen w sieciach zasilajacych badz w instalacji
elektrycznej, a takze w chwili poczatkowej pojawienia si¢ zwarcia lub przerwy w tej instalacji;

Przepigcia atmosferyczne zredukowane — przepigcie przejSciowe atmosferyczne o wartosci, ktora przez
ochronnik (odgromnik) wlaczony najczesciej na poczatku instalacji elektrycznej zostala ograniczona do
poziomu odpowiadajacego trzeciej lub drugiej kategorii przepie¢;

Przewod elektryczny — element instalacji elektrycznej stuzacy do przewodzenia pradu, wykonany z materiatu o
dobrej przewodnosci elektrycznej w postaci drutu, linki lub szyny, izolowany lub bez izolacji;

Przewdd fazowy (L) — przewod elektryczny (Zyla przewodu) stuzacy wylacznie do przesylania energii
elektrycznej zaleznoS$ci od rodzaju instalacji (jedno lub tréjfazowa) — w obwodach elektrycznych wystepuja
odpowiednio: jeden przewéd fazowy lub trzy odrebne przewody fazowe (L, L2, L3);

Przewod neutralny (N) — przewdd elektryczny mogacy w niektérych stanach pracy instalacji stuzy¢ do
przesylania energii elektrycznej, polaczony bezposrednio z punktem neutralnym zrédla zasilania lub ze
sztucznym punktem neutralnym;

przewod polaczony bezpoSrednio z punktem neutralnym ukladu sieci i mogacy sluzy¢ do przesylania energii
elektrycznej;

Przewdd ochronno neutralny (PEN) — uziemiony przewdd (zZyla przewodu) spelniajacy jednocze$nie funkcje
przewodu ochronnego i przewodu neutralnego;

Przewod ochronny (PE) — przewod elektryczny (Zyla przewodu) przeznaczony do polaczenia: cze$ci objetych
polaczeniem wyréwnawczym, gléwnej szyny uziemiajacej, uziomu oraz uziemionego punktu neutralnego
zrédla zasilania lub sztucznego punktu neutralnego;

wedlug: przewod lub Zyla przewodu (wymagany przez okreslone srodki ochrony przeciwporazeniowej)
przeznaczony do elektrycznego polaczenia nastepujacych czesci: dostepnej przewodzacej, obcej przewodzacej,
glownej szyny (zacisku uziemiajacego), uziomu, uziemionego punktu neutralnego zrédta zasilania lub punktu
neutralnego sztucznego;

Przewdd oponowy — przewdd elektryczny niskiego napigcia jedno- lub wielozylowy o zylach gietkich i o
wzmocnionej powloce ochronnej z materialow elastycznych, stuzacych do zasilania odbiornikéw ruchomych i
przenos$nych;

Przewod uziemiajacy—przewéd ochronny laczacy gléwng szyneg (zacisk)uziemiajacg z uziomem;

Przewdd wyréwnawczy— wedlug przewod ochronny zapewniajacy wyréwnanie potencjalow;
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Przytacze elektryczne — odcinek podziemnej lub napowietrznej linii elektrycznej, 1aczacy zewnetrzng sieé
zasilajaca ze zlaczem znajdujacym si¢ w budynku

Punkt rozdzialu — miejsce w instalacji elektrycznej (np. puszka rozgalezna, styki lacznika lub przelacznika
wieloobwodowego), w ktorym doprowadzona energia elektryczna rozdzielana jest do wigcej niz jednego
obwodu elektrycznego;

Reaktancja (opor bierny; opornos$¢ urojona) — skladowa urojona impedancji zespolonej;

Rezystancja (opor czynny, oporno$¢ czynna) - skladowa rzeczywista impedancji zespolonej;

Rezystywno$¢ (opor wlasciwy; opornos¢ wlasciwa) — wyrazona w Q*m - rezystancja przewodnika o dlugosci 1
m i polu powierzchni przekroju 1 m?*; parametr charakteryzujacy opor dla plynacego przez dany material
pradu elektrycznego;

Rozdzielnica (gldwna tablica zasilajaca) — zesp6t odpowiednio dobranej i wzajemnie polaczonej aparatury
rozdzielczej, zabezpieczeniowej, laczeniowej i pomiarowo-kontrolnej , usytuowany w szafce wolno stojacej,
przysciennej lub wnekowej (czg¢sto wraz ze sterownicg) — z jednej strony polaczony ze zlaczem
doprowadzajacym energie¢ elektryczng z sieci, a z drugiej — z wewnetrznymi liniami zasilajacymi (wlz);
Rozdzielnice i sterownice; aparatura rozdzielcza i sterownicza —urzadzenia przeznaczone do wlaczania w obwody
elektryczne, spelniajacy jedng lub wigcej z nastepujacych funkceji: zabezpieczenie, sterowanie, odlgczenie
laczenie;

Roztacznik bezpiecznikowy — aparat zabezpieczeniowy stuzacy do rozlagczania obwodu elektrycznego w stanach
zwar¢ na skutek przepalenia si¢ wkladki bezpiecznika topikowego; istotnga cechg (zaleta) aparatu jest
stosowanie w nim takiego rozwigzania konstrukcyjnego, ktore uniemozliwia porazenie pradem podczas
wymiany wkladki bezpiecznika;

Sie¢ elektroenergetyczna wysokiego i $redniego napigcia — zespo6l linii napowietrznych i kablowych wraz ze
stacjami transformatorowo-rozdzielczymi i rozdzielczymi, }acznikami i innymi urzadzeniami pomocniczymi,
stuzgcy do przesylania i rozdzialu energii elektrycznej wysokiego (=110kV) i Sredniego (1kV<U<110kV)
napigcia z jednostki wytworczej energii elektrycznej do sieci niskiego napigcia (<1kV);

Sie¢ elektroenergetyczna niskiego napigcia — zespot linii napowietrznych i kablowych wraz ze stacjami
rozdzielczymi, lacznikami i innymi urzadzeniami pomocniczymi, stuzacy do przesylania i rozdzialu energii
elektrycznej niskiego (<1kV) napiecia od stacji transformatorowej Sredniego napigcia do zaciskéw
wyjsciowych wewnetrznych linii zasilajacych (wlz) w zlaczu;

Stacja transformatorowa (stacja elektroenergetyczna) — zesp6l urzadzen w tym przede wszystkim transformator,
znajdujacych si¢ we wspolnym pomieszczeniu lub innym miejscu niedostepnym dla oséb postronnych —
przeznaczony do przetwarzania, a takze do przetwarzania i rozdzialu energii elektrycznej;

Sterownica (aparatura sterownicza) — zesp6t odpowiednio dobranej i wzajemnie polaczonej aparatury do
laczenia, sterowania, pomiaru i zabezpieczen odbiornikéw energii elektrycznej, usytuowany w szafce wolno
stojacej, przySciennej lub wnekowej (czgsto wraz z rozdzielnica), z jednej strony polaczony ze zlaczem
doprowadzajacym energie elektryczng z sieci lub z rozdzielnica, a z drugiej — wewnetrznymi liniami
zasilajacymi (wlz);

Stopien ochrony IP (stopien ochrony obudowy urzadzenia elektrycznego) — miara (stopien) zapewnienia przez
obudowe urzadzenia elektrycznego ochrone przed: dotknigciem cze$ci czynnych i ruchomych oraz
przedostaniem si¢ do wnetrza urzadzenia cial stalych i wody, sprawdzona znormalizowanymi metodami préb;
umieszczony na tabliczce stopien ochrony IP urzadzenia sklada si¢ z dwéch liter: IP (International Protection)
oraz dwoch cyfr, z ktorych pierwsza oznacza stopien zabezpieczenia przed dostaniem si¢ obcych cial, a druga
— przed wniknieciem wody i szkodliwymi jej skutkami, znaczenie cyfr i budowa oznaczen

Tablica licznikowa (bezpiecznikowa, wytacznikowa) — kenstrukeja stuzaca do instalowania licznikéw energii
elektrycznej i urzadzen zabezpieczajacych poszczegélne obwody odbiorcze; gdy liczniki instalowane sg w
korytarzach lub klatkach schodowych, tablica stuzy wowczas do instalowania urzadzen zabezpieczajacych
obwody odbiorcze;

Transformator (transformator energetyczny) — urzadzenie elektryczne przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej pradu przemiennego o okreslonym napigciu na energie elektryczng o innym lub takim samym
napigciu;

Urzadzenie elektryczne —wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do takich celow
jak: wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie, rozdzial lub wykorzystywanie energii elektrycznej; s to np.
maszyny, transformatory, aparaty, przyrzady pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace, oprzewodowanie,
odbiorniki;

Uziemienie — polaczenie bezpoSrednie lub posrednie okreslonego punktu obwodu elektrycznego z ziemia w
celu zapewnienia bezpiecznej i prawidlowej pracy urzadzen elektrycznych;

Uziom —przedmiot lub zesp6l przedmiotéw umieszczonych w gruncie (ziemi), tworzacy elektryczne polaczenie
przewodzace z tym gruntem (ziemig);

Uziomy niezalezne —uziomy umieszczone w takich odleglosciach od siebie, Ze maksymalny prad mogacy
przeplywaé w jednym uziomie nie wplywa w sposéb znaczgcy na zmiang potencjalu w innych uziomach;
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Wylacznik przeciw porazeniowy réznicowopradowy — wylaceznik samoczynny, wyposazony w czlony pomiarowy
i wyzwalajacy, wywolujace w czasie wystapienia pradoéw réznicowych wigkszych od znamionowego pradu
wyzwalajacego wylaczenie z zasilania wszystkich biegunéw instalacji chronionej, co ma miejsce w stanach
zaklécen powodowanych np. pradem razenia lub zwigkszeniem pradu uplywowego;

Zwarcie (stan zwarcia w obwodzie elektrycznym) — potaczenie punktéw obwodu elektrycznego nalezacych do
réznych faz lub polaczenie jednego badz wigkszej liczby takich punktéw z ziemia — bezpoSrednio przez tuk
elektryczny badz posrednio przez przedmiot o malej impedancji;

Centrala wentylacyjna (klimatyzacyjna) — urzadzenie do obrébki powietrza (filtrowanie, ogrzewanie, mieszanie,
ochladzanie) i wprowadzajace powietrze w ruch.

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot:

Zakres robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos$¢ robot z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca zobowiazany jest do zapoznania si¢ z catoscig dokumentéw rysunkowych czy opisowych dotyczacych
obiektu, nie tylko aby lepiej poznaé swoja branzg, ale rowniez aby pozna¢ zagadnienia dotyczace wszystkich branz,
wszystkie wynikajace z tego obowiazki i wptyw innych prac na jego branzg ( stan surowy, stolarka elewacyjna itp).
Zakres robot:

W sktad zakresu prac powyzszej branzy wchodzi¢ bedzie:

Opracowanie detali elementow wykonywanych przez Wykonawce powyzszej branzy, tacznie z protokotami prob i
uzasadniajacymi Opiniami Technicznymi.

Generalnie, zakres prac Wykonawcy obejmuje dostawg wszystkich materiatéw wchodzacych w sktad obiektu
zgodnie z wymogami bezpieczefstwa, zaleceniami norm oraz technicznymi wymogami jako$ci narzuconymi przez
zacytowane wczesniej dokumenty,

Roboty elektryczne prowadzi¢ zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano —
montazowych” tom V Instalacje elektryczne wydawnictwa ,,ARKADY”

1.5 Koordynacje z innymi branzami,

Kontrolg zgodno$ci materialdw ze soba i z elementami innych branz oraz z istniejacymi podktadami,
Rusztowania i urzadzenia dzwigowe niezbgdne do wykonania prac nalezacych do powyzszej branzy,
Czyszczenie i wywoz gruzu, odpadéw itp... pochodzacych z prac ,

Generalnie, wszystkie akcesoria i prace dodatkowe niezbgdne do zakonczenia prac powyzszej branzy i ich
zabezpieczenia w trakcie pracy.

1.6. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperdow, dziennik budowy i ksigge obmiaru robdt oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja Projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty:

Dokumentacja Projektowa zataczona do dokumentow przetargowych.

Dokumentacja zataczona do Dokumentacji przetargowej zawiera rysunki zgodnie z wykazem Dokumentacji
przetargowej

Rysunki zawarte w dokumentach przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji i charakteru robot, ale sa
niewystarczajace do ich wykonania.

Dokumentacja Projektowa przekazana Wykonawcy po przyznaniu kontraktu.

Wykonawca otrzyma od Inzyniera, po przyznaniu Kontraktu, 2 egzemplarze projektu budowlanego na roboty objete
kontraktem.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i specyfikacje techniczne, na wtasny koszt,

w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.7. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce.

Wykonawca we wlasnym zakresie wykona geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza oraz dokumentacjg
powykonawczg obiektu. Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i specyfikacje techniczne,
na wlasny koszt, w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
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Zgodnos¢ robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg§¢
Kontraktu (umowy), a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Uznaje sig, ze wykonawca zapoznat si¢ z kompletng dokumentacja.

W zwiazku z powyzszym, Wykonawca nie bedzie si¢ mogt ttumaczy¢ nieznajomoscia zakresu prac innych branz,
ktoérych to prace sa powiazane z jego branza.

Poprzez podpisanie umowy kazdy Wykonawca zobowiazuje si¢ do wykonania calo$ci prac zwiazanych z jego
branza niezbgdnych do catkowitego zakonczenia robot zgodnie z zasadami sztuki budowlanej. Rozumie sig przez to
rowniez te prace, ktore nie bylyby jasno zasygnalizowane w Przedmiarze Robdt lub Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy” podpunkt 1.5.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Na koniec, Wykonawca nie bedzie mogt wymagaé¢ dodatkowych kwot do kwoty ryczattowej na swoja branzg w
przypadku braku jakich$ obiektéw w kosztorysie opisowym, jezeli takowe obiekty sa widoczne na planach

W przypadku rozbieznosci opis wymiard6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢
jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.8. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca na podstawie opracowanego przez siebie projektu organizacji ruchu na czas budowy dostarczy,
zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre§lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w Cene
Kontraktowa.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen Iub uciazliwosci dla 0os6b lub whasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i droég dojazdowych,

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pozaru.

1.9. Gospodarka odpadami
Zasady ogodlne gospodarki odpadami
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Zgodnie z ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 roku (Dz, U. Nr 62 of 20 czerwca 2001 poz. 628 z
pézniejszymi zmianami) wytworca odpadow jest Wykonawca, i on bedzie ponosit wszelkie koszty zwigzane z ich
unieszkodliwieniem, wynikajace z Ustawy.

Earthworks

Podczas planowanych roboét ziemnych nie przewiduje si¢ powstawania odpaddéw niebezpiecznych tj. gruntow
zanieczyszczonych substancjami niebezpiecznymi.

Podczas wykonywania rob6t przewiduje si¢ powstawanie nastgpujacych rodzajow odpadéow (kody odpadoéw
okreslono zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r w sprawie katalogu odpadow
(Dz. U. nr 112, poz. 1206):

Grupa Nr 17

Odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektow budowlanych oraz infrastruktury drogowej (wlaczajac glebg i
ziemig z terendw zanieczyszczonych)

Podgrupa 17 05

Gleba i ziemia (wlaczajac glebg i ziemig z terendw zanieczyszczonych oraz urobek z pogltebiania)

Kody

17 05 04 — Gleba i ziemia, w tym kamienie, inne niz wymienione w 17 05 03

17 09 04 — Inne nie wymienione odpady

Kodem 17 05 04 oznaczono odpad humusu (do gigbokosci ok. 0,3 m ponizej powierzchni terenu), jaki zostanie
$ciagnigty z terenu projektowanych prac. Bedzie to wierzchnia warstwa (cze$¢ organiczna, prochnicza) gleby.
Kodem 17 05 99 oznaczono odpady gruntow z wykopow, jakie zostana wykonane na omawianym terenie. Beda to
grunty zalegajace na terenie planowanych prac. Wérdd nich beda si¢ znajdowaty zaréwno grunty spoiste (gliny
zwalowe) jak i grunty niespoiste (piaski o r6znej granulacji).

W celu zapobiegania powstawaniu odpadow przewiduje si¢ nastgpujace dziatania::

Przypowierzchniowa, warstwa humusu (kod 17 05 04) zostanie zdjgta na petna gtebokos¢ jego zalegania okreslong
w Dokumentacji Projektowej lub wskazana przez Inzyniera na roboczo, wedlug faktycznego stanu wystgpowania.
Zdjety humus bedzie sktadowany w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ dobrane
przez Wykonawcg i zaakceptowane przez Inzyniera tak, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a
takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i
bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

Grunty z wykopow (kod 17 05 99) beda tymczasowo magazynowane ,,na odktad” w pryzmach. Po zakonczeniu prac
grunty te postuza do wykonania nasypow i wypetnienia wykoow. Nadmiar gruntu zostanie wykorzystany do
wyréwnania terenow zielonych.

Miejsca magazynowania gruntu ,,na odktad” zostang wybrane przez Wykonawcg i zatwierdzone kazdorazowo przez
Inzyniera.

Przewiduje sig, ze w trakcie realizacji prac zagospodarowane begdzie 100 % gruntéw powstatych podczas robot
ziemnych (wykopow). W zwiazku z tym emisja odpadow o kodzie 17 09 04 nie przekroczy granic terenu inwestycji.
W celu zapobiegania emisji odpadow podczas prac zwiazanych z odwodnieniem wykopow potozony zostanie
szczeg6lny nacisk na zapobieganie nadmiernemu odwodnieniu gruntéw, ktére mogloby spowodowac ich
dhugotrwata nieprzydatnos¢.

Odpady (masy ziemne) wytworzone podczas robot ziemnych beda zagospodarowane zgodnie z nastgpujacymi
zasadami:

Podczas robot ziemnych ich wykonawca bedzie zobowiazany do takiego prowadzenia prac, aby w maksymalny
sposob ograniczac ilo§¢ powstajacych odpadow. Zastosowane beda urzadzenia techniczne (zrywarki, koparki,
tadowarki, spycharki, zgarniarki, rowniarki, walce, ubijaki, ptyty wibracyjne etc.), ktére pozwola utrzymac na
mozliwie najnizszym poziomie ilo§¢ emitowanych odpadow, a przez to ich oddziatywanie na srodowisko.

W ramach prac ziemnych poszczegodlne rodzaje odpadow (17 05 04 1 17 09 04) zostang zdjgte w sposob selektywny.
Nasypy zostang wykonane po zdj¢ciu humusu,

Po zakonczeniu rob6t warstwa humusu zostanie obsiana trawa.

Prace rozbiérkowe.

Podczas planowanych prac rozbidérkowych nie przewiduje si¢ powstawania odpadéw niebezpiecznych.

Podczas wykonywania rob6t przewiduje si¢ powstawanie nastgpujacych rodzajow odpadéow (kody odpadow
okreslono zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r w sprawie katalogu odpadow
(Dz. U. nr 112, poz. 1206):

Grupa Nr 17

Odpady z budowy, remontéw i demontazu obiektéw budowlanych oraz infrastruktury drogowej (wlaczajac glebg i
ziemig z terendw zanieczyszczonych).

Kody

17 01 01 — Odpady betonu oraz gruz betonowy z rozbidrek i remontow

17 01 02 — Gruz ceglany

17 01 03 — Odpady innych materialow ceramicznych i elementéw wyposazenia.
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17 08 02 — Materiaty konstrukcyjne zawierajace gips inne niz wymienione w 17 08 01.

17 01 80 — Usunigte tynki, tapety, okleiny itp.

17 01 07 — Zmieszane odpady z betonu, gruzu ceglanego, odpadowych materiatow ceramicznych i elementow
wyposazenia inne niz wymienione w 17 01 06.

17 02 01 - Drewno

17 02 02 - Szkto

17 02 03 - Tworzywa sztuczne

17 03 80 - Odpadowa papa

17 04 04 - Cynk

17 04 05 - Zelazo i stal

17 04 07 - Mieszaniny metali

17 04 11 - Kable inne niz wymienione w 17 04 10

17 09 04 - Zmieszane odpady z budowy, remontéw i demontazu inne niz

wymienione w 17 09 01, 17 09 02 i 17 09 03.

Materiaty uzyskane z rozbiorki stanowia wlasnos¢ Wykonawcy i jego obowiazkiem jest ich odwiezienie na
wysypisko $mieci i pokrycie wszelkich optat zwiazanych z ich utylizacja i unieszkodliwieniem.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt powinny mie¢ §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwoé¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materialow od
wiasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
InZyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
InZyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia urzadzen uzbrojenia
terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment
budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera

1.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegbdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie Kontraktowe;.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w ciagu 24 godzin nie podejmie dziatan w celu wypetnienia polecenia Inzyniera dotyczacego
ochrony i utrzymania Robot, Inzyniera bgdzie mogt wstrzymac Roboty i podja¢ wszelkie inne kroki, jakie uzna za
odpowiednie

W trakcie realizacji robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbg¢dne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, znaki drogowe etc. zeby zapewnié
bezpieczenstwo calego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia
zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robot za utrzymanie wszystkich reperéw i innych
znakow geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wlasny koszt.

Przed rozpoczgciem Robot Wykonawcea poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikow terenu w
sposob ustalony z Inzynierem.

Wykonawca umiesci, w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablice podajace informacje o Kontrakcie
zgodnie z Rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.
Wymiary: 2.4m x 2.4m.

Napisy w jezyku polskim ; wersja angielska nie jest wymagana, chociaz bylaby mile widziana.

3. Litery powinny by¢ czarne lub niebieskie (Pantone) na biatym tle.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciaglty begdzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie Normy i Instrukcje przytoczone w Specyfikacji nalezy rozumie¢: ,,Polskie Normy (Instrukcje) lub
odpowiednie Europejskie lub Migdzynarodowe Normy (Instrukcje) stosowane w zakresie zgodnym z
obowiazujacymi polskimi regulacjami prawnymi”

1.11. Materialy

Zrédta uzyskania materiatlow

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

Uzyte materialy powinny by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z dnia 5 sierpnia 1998, a ich wykonanie na budowie powinno by¢ zgodne dokumentami dopuszczajacymi
do stosowania.

Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zroédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jako§ciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
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Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robot,
niz te dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatlow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wtasciwosé do robot i byty dostgpne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow bgda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

1.12. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ stale utrzymywany w dobrym
stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on odpowiadal wymaganiom ochrony §rodowiska i przepisom
dotyczacym jego uzytkowania.

Wykonawca zobowiazany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprz¢tu do uzytkowania, w przypadkach gdy wymagaja tego przepisy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu, zostana
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowa¢ nastgpujacy, sprawny technicznie sprzet:
koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego 0,15m”,

zuraw samochodowy,

podnosnik PMH samochodowy hydrauliczny,

zageszczarka wibracyjna spalinowa 70m’/h,

wibromtot elektryczny 3,0kW,

ubijak spalinowy 50kg,

drobny sprzet mechaniczny i elektronarze¢dzia podreczne.

1.13. Transport
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Roboét 1 whasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé uzyte przez Wykonawce
pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.
Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoS$ci
wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.
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Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagacé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatléw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

Do transportu materiatdéw i urzadzen stosowac nastgpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane $rodki transportu:
e ciagnik kotowy
e samochod samowyladowczy do SMg,
e samochdd dostawczy do 0,9Mg (1),
e podnosnik montazowy PMH samochodowy hydrauliczny,
e przyczepa dluzycowa,
e S$rodek transportowy do przewozu drobnego sprz¢tu.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Ogo6lne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i PN-IEC oraz
postanowieniami Zlecenia.

2.2. Warunki ogélne wykonania przygotowawczych Robét ziemnych.

Przed przystapieniem do prac ziemnych korzystajac z projektu i aktualnych map oraz planéw stuzby geodezyjne
okresla trasy kabli ziemnych, z umiejscowieniem stupow oswietleniowych i szafki sterowniczej o§wietlenia. Jezeli w
miejscach wykopdw lub w ich bliskim sasiedztwie, znajduja si¢ przedmioty lub przeszkody demontowalne,
utrudniajace wykopy, nalezy je zdemontowaé na czas rob6t ziemnych. Nalezy zachowa¢ szczegblna ostrozno$é przy
pracach ziemnych prowadzonych za pomoca sprzg¢tu zmechanizowanego szczeg6lnie w miejscach nieoznaczonych
jako skrzyzowania lub zblizenia, w ktorych istnieje przypuszczenie obecnosci ewentualnej instalacji podziemne;.
Przed przystapieniem do prac nalezy $cisle okresli¢ strefy odktadcze dla odkrywki wykopdéw oraz dla sktadowania
materiatow zwiazanych z pracami ziemnymi, zwlaszcza dla stupodw, grubego osprzetu, rur i bebnéw kablowych.

2.3. Warunki ogélne wykonania Robét instalacyjnych.

2.3.1. Montaz szafki sterowniczej.

Dla wykonania szatki sterowniczej o§wietlenia nalezy przystosowac typowe ztacze kablowe-pomiarowe SzO.
Zastosowac¢ wolnostojace ztacze z typowym dla okre§lonej obudowy fundamentem betonowym lub z tworzywa
sztucznego, przystosowanym do uktadania przez niego kabli. Obudowa ztacza powinna by¢ wykonana z materiatu
izolacyjnego — estroduru. Fundament betonowy w czgéci podziemnej nalezy zakonserwowacé lepikiem asfaltowym.
Stopien ochrony obudowy powinien wynosi¢ co najmniej 1P44.

Szatkg wyposazy¢ w system szyn zbiorczych, zabezpieczenia modulowe, styczniki i roztaczniki oraz zegar sterujacy,
posiadajacy zaprogramowane wschody i zachody stofica oraz umozliwia¢ sterownie o§wietleniem tzw. cato i
péinocnym. Zainstalowaé zegar sterujacy. Dopuszcza si¢ mozliwo$é zastosowanie podobnego zegara innego
producenta, posiadajacego identyczne funkcje. Podziatu o§wietlenia na cato i péinocne dokona¢ na etapie
wykonawstwa z Inwestorem.

Szyna PEN ztacza kablowego i szafki sterowniczej SO, powinna by¢ potaczona z uziomem linii kablowe;j zasilajace;.
Uziom nalezy wykona¢ bednarka stalowa ocynkowana 6 mm w ziemi na gtgbokosci 0,8m.

Kabel zasilajacy szafke sterownicza oswietlenia, wyprowadzi¢ ze ztacza kablowego pomiarowego ZK-1+P przy
szafce o$wietleniowej SzO.

2.3.2. Ukladanie linii kablowych niskiego napigcia w ziemi.

Linig o$wietleniowa wykona¢ kablem YAKY 4x16 mm® 0,6/1kV, a zasilania szafki o$wietleniowej kablem 4 x YK'Y
10mm? 0,6/1kV. Kable nalezy uktada¢ w rowach wykonanych recznie, po uprzednim wytyczeniu ich tras przez
stuzby geodezyjne. Prace prowadzi¢ z zachowaniem duzej ostroznosci, ze wzgledu na podziemne uzbrojenia terenu i
drzewa. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie,
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rozciaganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane srodki ostroznos$ci zapobiegajace uszkodzeniu
innych kabli lub urzadzen znajdujacych sig¢ na trasie budowanej linii.
Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia oraz wplywami
chemicznymi i atmosferycznymi. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C.
Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.F
Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy.
Lini¢ kablowa niskiego napigcia nalezy uktada¢ w rowie kablowym w sposob falisty bez napre¢zania, na gigbokosci
0,8m na 10cm podsypce z piasku z przykryciem nasypka grubosci 10cm piasku, nastgpnie nalezy nasypa¢ minimum
15¢m gruntu rodzimego i przykry¢ folia z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego, o grubosci min. 0,5mm i
szerokos$ci min. 30cm. Nastgpnie row kablowy zasypaé zaggszczanym gruntem rodzimym.
Prace ziemne przy uktadaniu kabli w rejonie zblizen, skrzyzowan i kolizji nalezy prowadzi¢ recznie, pod nadzorem i
w uzgodnieniu z wlasdcicielami uzbrojenia istniejacego. Skrzyzowanie kabla z gazem oraz drogami nalezy wykonaé
w rurze ochronnej DVK110. Przepusty pod drogami wykona¢ metoda przecisku lub przewiertu. Na poczatku i koncu
linii kablowej, w wykopie nalezy pozostawi¢ 3% zapasy kablowe, jednak nie mniej niz po Im. Ponadto kabel
powinien by¢ zaopatrzony na catej dlugosci w trwate, zamocowane na nim oznaczniki. Powinny one by¢
rozmieszczone w odstgpach nie wigkszych niz 10m oraz w miejscach skrzyzowan i przy wejsciach i wyjsciach rur
ochronnych. Na oznacznikach nalezy umie$cié¢ trwate napisy identyfikujace kabel zawierajace nastgpujace
informacje:

e Nazwe uzytkownika,
Symbol i nr ewidencyjny kabla,
Typ, przekroj i ilos¢ zyt,
Napigcie znamionowe kabla,

e Rok utozenia.
Zaleca si¢ stosowanie oznacznikow laminowanych folia przezroczysta z tworzywa sztucznego. Oznaczniki mocowac
na kablu za pomoca opasek zaciskowych z tworzywa sztucznego nie ulegajacego szybkiemu rozktadowi w ziemi.

2.3.3. Ukladanie instalacji uziemiajacej.
Szyna PEN szafki sterujacej SzO nie powinna by¢ potaczona z uziomem linii kablowej zasilania ZK. Uziom nalezy
wykona¢ bednarka stalowa ocynkowana o wymiarach 6 mm w ziemi na glgbokosci 0,8m.

2.4. Warunki ogélne wykonania Robét montazowych.

2.4.1. Montaz stupéw o$wietleniowych.

Montaz stupow .

Stupy oc. wys. 8m z podwdjna korona, fundament betonowy F-100, z podwdjna korona i oprawami typu OP
(zgodnie z wytycznymi Inwestora). Stupy nalezy ustawia¢ r¢cznie na wezesniej zamontowanym fundamencie
betonowym F-100. Stupy wyposazy¢ we wngki montazowe na tabliczki bezpiecznikowe IZK. Odchytka osi stupa od
pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokos$ci stupa. Zasypanie fundamentu stupa powinno si¢
odby¢ warstwami gruntu rodzimego o grubosci 20cm z zaggszczeniem za pomoca ubijaka. Fundament betonowy stupa, nalezy
do wysokosci 30 cm nad poziomem terenu zabezpieczy¢ przed wilgocia abizolem lub lepikiem asfaltowym.

Montaz opraw.

Montaz opraw LED o mocy -55W, na stupie, nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z wysiggnikiem
koszowym. Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie
za$wiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy montowaé po uprzednim wciagnigciu przewodow zasilajacych do stupow.
Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ przewod YDY 3x2,5mm’” 750V, gdzie zyte
przewodu ochronnego polaczy¢ z jednej strony z obudowa oprawy, z drugiej za$ z przewodem PE zasilania w
tabliczce bezpiecznikowe;j.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia na wysiggniku pod wptywem
warunkow atmosferycznych i parcia wiatru dla II strefy wiatrowe;j.

2.4.2. Ochrona przeciwporazeniowa.

Podstawowa ochrong przed porazeniem pradem elektrycznym stanowi izolacja ochronna poszczegdlnych elementéw
instalacji. Dodatkowym §rodkiem ochrony przeciwporazeniowej jest zastosowanie samoczynnego, szybkiego
wylaczenia napigcia poprzez wylaczniki nadpradowe i réznicowo - pradowe dziatajace na bazie sprawnej instalacji
uziemiajace;.

W celu uniemozliwienia pojawienia si¢ roznych potencjatéw i niebezpiecznych napig¢é na przedmiotach metalowych,
nalezy zastosowac potaczenia wyrownawcze. Przewdd wyrdwnawczy powinien by¢ poprowadzony od punktu do
punktu z koncowym podtaczeniem do szyny PEN szafki rozdzielczej SzO.
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3. Kontrola jakosci robét

3.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera Programu Zapewnienia
Jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program Zapewnienia Jako$ci powinien zawierac:

- czg$¢ 0godlna opisujaca:

e organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposoéb prowadzenia robot,

e organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

e bhp,

e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,

e system (sposob i procedureg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprzegt 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposéb oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi,

o cze$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw
lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wtasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementdéw robot,

e sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

3.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnac¢ zalozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole roboét i jako$ci materiatdéw. Wykonawca powinien zapewnié
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu
demonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe;j i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ powinny by¢ okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, to Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja
wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robdét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

3.3. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$§lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentdéw technicznych,
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deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub

aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét
bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawceg
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

3.4. Dokumenty budowy.
3.4.1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w okresie
od przekazania Wykonawcy placu budowy do czasu koncowego odbioru robot. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem kierownika budowy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw robot,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegélnych elementéw robot,
przebieg roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych
odbiorow robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
e dane dotyczace jakoSci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,
e wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bgda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem
stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona
kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

3.4.2. Ksig¢ga obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementodw robot.
Obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do
ksiggi obmiaru.

3.4.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

26



protokoty przekazania placu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencjg¢ na budowie.

3.5. Obmiar robot
3.5.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.
Za wyjatkiem sytuacji jasno okreslonych i wyraznie opisanych w Specyfikacjach Technicznych lub Przedmiarze
Robot, obmiarowi podlegaja wylacznie Roboty State. Roboty nalezy obmierza¢ netto do wymiaréw pokazanych na
Rysunkach lub pisemnie zleconych przez Inzyniera, chyba ze wyraznie inaczej opisano to lub nakazano w
Kontrakcie.
Obmiaru Robo6t dokonuje Inzynier zgodnie z Klauzula 12.1 Warunkow Kontraktu. Wyniki obmiaru beda wpisane do
Ksiggi Obmiaréw. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robo6t lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robo6t. Bledne dane
zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar Robo6t bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub przez Inzyniera, zgodnie z punktem 7.3 niniejszej ST.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzegt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t musza by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe musza by¢ przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
3.5.2. Harmonogram przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

3.5.3. Odbior robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi cze¢sciowemu,

odbiorowi koncowemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

3.5.4. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwienia wykonania ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czgéci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomi o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.

3.5.5. Odbior czeSciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czg$ci robot.
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Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.
Odbioru robot dokonuje Inzynier.

3.5.6. Odbior koncowy roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakoSci i
warto$ci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Rob6t uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjeg, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona
warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjgtych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokoét odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami (powykonawcza) oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksigge Obmiaréw (oryginaly).

Wiyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.

Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

Kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

Instrukcje obstugi i konserwacji urzadzen

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

3.5.7. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze konicowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

4. Podstawa ptatnosci

4.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

4.2. Cena jednostkowa obejmuje:
robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w wycenionym $lepym kosztorysie jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa.
Warunki Kontraktu i Wymagania Ogodlne Specyfikacji Techniczne;j
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu (umowy) i Wymagan Ogolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej TS-M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie(min. zaplecze Wykonawcy, koszty gwarancji i ubezpieczen).

4.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

W ramach tego punktu nalezy wycenic:

przygotowania i uzyskanie akceptacji projektu organizacji ruchu na czas budowy,

oplaty za ewentualne czasowe zajgcie terenu,

wykonanie objazdow i przejazdow zgodnie z projektem (jezeli takowe sa niezbgdne, obok tych objetych
Kontraktem),

tymczasowa przebudowe urzadzen obcych

ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu i projektem
organizacji ruchu na czas budowy,

utrzymanie ruchu publicznego,

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
$wiatet oraz rozbidrke objazdow.

5. Zaplecze Wykonawcy

5.1. Wymagania

Wykonawca zorganizuje i urzadzi Zaplecze Wykonawcy. Lokalizacja obiektow Zaplecza nie bedzie mie¢ wplywu na
przebieg prac objetych Kontraktem oraz nie spowoduje ich wstrzymania oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera.

Obiekty zaplecza zostang zainstalowane i eksploatowane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Obiekty zaplecza zostang zainstalowane na terenie przygotowanym przez Wykonawce. Teren Zaplecza zostanie
przez niego ogrodzony i oznakowany.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za przygotowanie i uporzadkowanie terenu pod obiekty zaplecza, jak rowniez do
usunigcia wszelkich przeszkod i elementéw uniemozliwiajacych rozpoczgcie prac. Ponadto Wykonawca
zobowiazany jest do utrzymywania placu budowy w nalezytym porzadku, usuwania zbednego sprz¢tu i
wyposazenia, niewykorzystanych materiatéw, §mieci odpadkow itp.

Wykonawca zorganizuje Zaplecze Zamawiajacego w bezposrednim sasiedztwie Zaplecza Wykonawcy.

Podstawa ptatnosci

W ramach sumy ryczattowej wyszczegdlnionej w ofercie na poczet organizacji Zaplecza Wykonawcy, Wykonawca
zapewni:

5.2. Instalacje obiektow Zaplecza Wykonawcy

Eksploatacjg obiektéw i utrzymanie ich infrastruktury technicznej w dobrym stanie,

w tym koszty eksploatacyjne,

zabezpieczenie antywlamaniowe, urzadzenia BHP i bezpieczenstwa pozarowego,

utrzymanie obiektéw w tadzie i porzadku

likwidacj¢ zaplecza i doprowadzenie terenu do nalezytego porzadku.

Gwarancja nalezytego wykonania i inne wymagane porgczenia gwarancyjne

Kwotg zaliczki na poczet gwarancji nalezytego wykonania roboét oraz wszelkich innych wymaganych porgczen
gwarancyjnych ponosi Wykonawca. Metoda obmiaru - suma ryczaltowa. Ptatno$¢ - zaliczka na poczet gwarancji
nalezytego wykonania robdt oraz wszelkich innych wymaganych porgczen gwarancyjnych

Przepisy zwiazane
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